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d’écran supplémentaires. 

 

HAM Radio avec le Raspberry Pi 
Partie 7  

 

Prérequis : Découverte du Raspberry Pi partie 1 

Ce tutoriel ne fait que commenter le mode d’emploi ou le wiki existants, avec des copies 
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7.1 Présentation de r2cloud          P. 2 

7.2 Installation du logiciel r2cloud         P. 3 

7.3 Prise en main du logiciel r2cloud        P. 6 

Partie 7 : r2cloud et radiosonde auto rx 
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Cela fait longtemps que les satellites NOAA (National Oceanic and Atmospheric Administration) sont 

couleur. 
 

satellites (TLE : « Two-Line Elements ») et gère la réception et le décodage des images. 

 

service, la mise à jour est automatique. 

 
Concernant les aériens, l’utilisation d’une antenne bi-bande suffit pour démarrer. Mais si l’on cherche 

 

 
 

 

 

 
 
  

L’avantage d’utiliser un Raspberry Pi pour recevoir les images météo est évident : on n’a aucun regret 
de le laisser allumé 24 h / 24. Son logiciel met à jour automatiquement les paramètres orbitaux des 

Côté  matériel,  un  Raspebrry  Pi  et  une  clé  RTL-SDR  suffisent.  Pas  besoin  de  moniteur  ni  de clavier 
connecté au Raspberry PI, même pour la mise en service. 
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en orbite. Ils émettent en continu des images météo sur 137 MHz. Actuellement au nombre de trois 

à obtenir la meilleure réception possible, une antenne QFH quadrifilaire 137 MHz est facile à construire. 

(NOAA15,18 et 19), ils ont été rejoints par un satellite russe Meteor-M2 qui diffuse des images en 

De plus r2cloud décode également les télémesures des CubeSat. Dès qu’un nouveau CubeSat est en 

7.1 Présentation de r2cloud. 
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https://github.com/dernasherbrezon/r2cloud 
 

mode d’installation facile. 

 

 

 
 

 
https://www.balena.io/etcher/ 
 

  
  

A partir du lien ci-dessus, téléchargez le fichier image_2020-03-21-r2cloud-lite.zip et privilégiez le 

Téléchargez et installez l’utilitaire etcher pour copier l’image sur une carte mSD : 

Extrayez le fichier compressé : 
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7.2 Installation du logiciel r2cloud 

https://github.com/dernasherbrezon/r2cloud
https://www.balena.io/etcher/
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nommée boot. 
 

  

 
  

cliquez sur Flash. 

Une fois la copie terminée, débranchez et rebranchez 
le lecteur de carte mSD. 

Sous Windows, la fenêtre ci-dessous apparaît.  

Consultez avec l’explorateur de fichiers la partition 
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Dans l’explorateur, veillez à ce que l’on puisse voir les extensions de fichiers en suivant les étapes 1 
à 5 (case 4 décochée). 

Sélectionnez le fichier image_2020-03-21-r2cloud-lite.img, le lecteur de la carte mSD, puis 
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branchée : 

  

N'oubliez pas d’enregistrer le fichier. 

Insérez la carte mSD dans le Raspebrry Pi, puis mettez sous tension l’ensemble avec la clé RTL-SDR 
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Créerz un nouveau fichier nommé r2cloud.txt :

Ouvrez le fichier r2cloud.txt et indiquez votre login. Pour faire simple, utilisez votre indicatif.  
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précédemment dans le fichier longitude et latitude. 
(Cordonnées en degrés 
décimaux) 

 

 

 

  

Utilisez le nom de domaine déjà préconfiguré dans le Raspberry PI https://raspberrypi.local, ou utilisez 

Rappel : Pour connaître l’adresse IP du Raspberry Pi, reprenez le tutoriel Partie 1. 

Saisissez le login choisi 

email et un mot de passe. 
texte. Saisissez également un

Saisissez vos coordonnées Acceptez les mises à jour 
automatiques. 
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l’adresse IP du Raspberry PI connecté sur le réseau local.  

Lors de la connexion, acceptez l’exception de sécurité :

7.3 Prise en main du logiciel r2cloud 

https://raspberrypi.local/
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La page principale doit apparaître :

de réception. 

Dans le menu TLE, la mise à jour n’est pas encore faite. Il faudra attendre plusieurs heures : 

Le TLE n’est pas à jour Le TLE est à jour (en vert) 
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Dans le menu Configuration - General, vérifiez l’exactitude des coordonnées géographiques du site 
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heures. 

 

Pour consulter les images, il faudra systématiquement se 
logger. 

 
 
 

 
 

 

 
 

Dans le menu Schedule, sélectionnez les satellites à recevoir :

la ligne apparaît en couleur verte). 

L’image reçue apparaît ensuite. 
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Laissez sous tension le Raspberry Pi et attendez 24 à 48 

Dans le menu Observations, cliquez sur la date du satellite concerné (si des données ont été reçues, 



F4GOH – KB1GOH  Tutoriel 

 

 

 

 
 

 
Les images couleurs du satellite meteor sont déformées sur les côtés. C’est normal, mais le 
programme SmoothMeteor permet de redresser ces images. 
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https://leshamilton.co.uk/meteor3m.htm
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7.4 Dépannage  

 

 

 

 

 
rtl_test 

 
 

 

 
 
 
 
Pour accéder au tiret du bas en qwerty, il faudra faire shift + ) 
 
 
 
 
  

la clé RTL-SDR et le Raspberry Pi. 

La connexion en ssh avec l’utilitaire Putty et le Raspberry PI n’est pas possible. Il faudra relier un 

moniteur et un clavier au Raspberry Pi. 

Tapez ensuite : 

Si au bout de 48 heures aucune image n’est reçue, il faudra vérifier l’antenne et la connection entre 
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Raspberrypi login : pi 
Password : raspberry mais comme le clavier est en qwerty, tapez : rqspberry 
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https://github.com/projecthorus/radiosonde_auto_rx/wiki 
 

Actuellement, les modèles de radiosondes prises en charge par le logiciel sont les suivantes : 

 
7.6 Installation du logiciel radiosonde auto rx 

 

 
Résumé de l’installation préliminaire : 

 

résument les commandes suivantes : 

 

 
 

sudo apt update 

sudo apt upgrade 
 

 

 
 

sudo apt install git 
 

 

 
sudo apt-get install python-numpy python-setuptools python-crcmod python-

requests python-dateutil python-pip sox git build-essential cmake usbutils 

libusb-1.0-0-dev rng-tools libsamplerate-dev 
 

  

• Vaisala RS92 (experimental support for the RS92-NGP). 
• Vaisala RS41. 
• Graw DFM06/DFM09/DFM17/PS-15. 
• Meteomodem M10. 
• Intermet iMet-4 (and 'narrowband' iMet-1 sondes). 
• Lockheed Martin LMS6, 400 MHz and 1680 MHz variants (including the new 'LMS-X' type). 
• Meisei iMS-100. 

carte mSD qui peut être réalisée ultérieurement) ; 

Il n’y a pas de fichier image prêt à l’emploi. Pour installer le logiciel radiosonde auto rx, il faudra 
au préalable préparer une carte mSD avec « Raspbian Lite » et installer les bibliothèques RTL-SDR. 

- HAM Radio avec le Raspberry Pi Partie 4 : installation complète, sauf la sauvegarde de la
 

- HAM Radio avec le Raspberry Pi Partie 5.6 : installation de la clé RTL-SDR, comme le 

Installation des dépendances pour radiosonde auto rx : 

Installation de l’utilitaire git :  
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sur une carte la position des radiosondes météo régulièrement envoyées. 

Mise à jour des dépôts et des logiciels (il est conseillé d’utiliser l’utilitaire PuTTY) :

7.5 Présentation du logiciel radiosonde auto rx 

Comme r2cloud pour les satellites, le logiciel radiosonde auto rx permet de recevoir et d’afficher

https://github.com/projecthorus/radiosonde_auto_rx/wiki
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sudo pip install flask flask-socketio 
 

 

 

 

 

git clone https://github.com/osmocom/rtl-sdr.git 

cd rtl-sdr 

mkdir build 

cd build 

cmake -DINSTALL_UDEV_RULES=ON -DDETACH_KERNEL_DRIVER=ON ../ 

sudo make install 

sudo ldconfig 
 

 
 

 

sudo nano /etc/modprobe.d/rtlsdr-blacklist.conf 
 

  

blacklist dvb_usb_rtl28xxu 

blacklist rtl2832 

blacklist rtl2830 

blacklist dvb_usb_rtl2832u 

blacklist dvb_usb_v2 

blacklist dvb_core 

l’éditeur nano. 
  

Installation de librairies pour le logiciel de programmation Python :

On retrouve l’installation de la clé de réception radio RTL-SDR comme dans la partie 5.6 du tutoriel :
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Copiez-collez la liste ci-dessus dans l’éditeur nano. Rappel : clic droit pour coller le texte dans 

https://github.com/osmocom/rtl-sdr.git
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Ctrl + o, puis la touche entrée pour valider 
l’enregistrement. 

 

Ctrl + x. 

  
 

 

 

sudo reboot 
 

 

 

 

 

lsusb 

  

Enregistrez le fichier à l’aide des touches Sortez de l’éditeur à l’aide des touches 

Redémarrez le Raspberry PI :  

Vérification : Connectez la clé RTL-SDR sur un port USB libre du Raspberry Pi. 
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Avec LXTerminal ou PuTTY, tapez la ligne de commande suivante : 

Vérifiez la présence de la clé RTL-SDR. 
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rtl_test 

 
 

 

git clone https://github.com/projecthorus/radiosonde_auto_rx.git 

 

ls 

 

 
  

Cas du Raspberry Pi 3 : 

Cas du Raspberry Pi 4 : 

Avec LXTerminal ou PuTTY, tapez la ligne de commande suivante (attention : tiret du bas) :

La clé RTL-SDR devrait être reconnue. 
Si ce n’est pas le cas, débranchez et rebranchez la clé, et recommencez le test. 
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Installation du logiciel radiosonde Auto RX : 

Localisez la clé RTL-SDR : RTL238 DVB-T 
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cd ra TAB a TAB ./b TAB 
 

 
 
 

cd radiosonde_auto_rx/auto_rx 

./build.sh 
 

 

 
 

 

cp station.cfg.example station.cfg 

 

 

  
https://github.com/projecthorus/radiosonde_auto_rx/wiki/Configuration-Settings 

 

 

Modification Avant Après 

 
Fréquences de réception min et max   

 

Coordonnées en degrés décimaux. 
  

 
Identification sur le site 
tracker.habhub.org 
   

 

PuTTY doit être : 

N’oubliez pas la touche tabulation TAB. Le réflexe pour taper  
les deux lignes de commandes sans faire de copier-coller dans 

Copiez le fichier de configuration :

Ci-dessous, la configuration minimale :

Définir la position géographique de
la station d’écoute. 
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Editez le fichier de configuration station.cfg avec l’éditeur nano :

https://github.com/projecthorus/radiosonde_auto_rx/wiki/Configuration-Settings
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7.7 Prise en main du logiciel radiosonde auto rx  

 
 

python auto_rx.py 

 

 

 
 

l’adresse IP du Raspberry PI sur le port 5000.  
 
http://192.168.1.145:5000/  ou avec votre nom de domaine  http://f4goh:5000/ 

 

 
 

  

Exécutez le programme avec Python (veillez à exécuter le programme depuis le répertoire 

Une fois le programme radiosonde auto rx exécuté, ouvrez avec un navigateur la page Web avec 

Une carte devrait apparaître avec, s’il y en a, la position des ballons. 
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radiosonde_auto_rx/auto_rx) 

http://192.168.1.145:5000/
http://f4goh:5000/
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http://tracker.habhub.org/ 

 

 

 
 
Votre station devrait être présente parmi la liste. Ce site indique également la présence de ballons 
sondes et la possibilité pour votre station de les décoder. 
 

 

 
 
  

Avec le navigateur, consultez la page Web suivante : 

Pour quitter le programme, appuyez sur les touches Ctrl+c :
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http://tracker.habhub.org/
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cd ~/radiosonde_auto_rx/auto_rx/ 

 

 

 

 
sudo cp auto_rx.service /etc/systemd/system/ 

 

 

 

 
sudo reboot 

 

 

 
http://192.168.1.145:5000/  ou avec votre nom de domaine  http://f4goh:5000/ 
 

 
 

 
 

sudo rm /etc/systemd/system/auto_rx.service 

 

 
 

A suivre : 

Démarrer automatiquement « radiosonde auto rx » au démarrage du Raspberry PI 

Copiez le fichier de démarrage :

Redémarrez le Raspberry PI :

Après une minute, vérifiez le bon chargement de la page HTML dans le navigateur :

Pour supprimer « radiosonde auto rx » au démarrage du Raspberry PI, effectuez la commande 

suivante, puis redémarrez : 

Suivi du vol des avions ADS-B : https://flightaware.com/adsb/piaware/build 
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(Depuis le répertoire radiosonde_auto_rx/auto_rx) 

http://192.168.1.145:5000/
http://f4goh:5000/
https://flightaware.com/adsb/piaware/build

